
گ  ال  وا ن  ظ  ری  ه درس ھ ش  ت  م و ھ ف  ت  م س  ری ھ ای ت  ح  وی  ل   ت  م  ری  ن  ات

٢۴ س  اع  ت ت  ی  ر ١۴ ش  ن  ب  ه ت  ح  وی  ل: م  ه  ل  ت

ک  ن  ی  د. ب  ارگ  ذاری دروس ال    ت  رون  ی     س  ام  ان  ه در ت  ح  وی  ل، م  ه  ل  ت پ  ای  ان از پ  ی  ش را خ  ود ت  م  ری  ن ھ ای پ  اس  خ ل  ط  ف  ا •

ب  رای اس  ت. ت    ل  ی  ف ش  م  اره b و ش  م  ا گ  روه ش  م  اره a آن در ک  ه ب  اش  د Galois-ga-hb ش    ل ب  ه ب  ای  د ش  م  ا ارس  ال   ف  ای  ل ن  ام •

ب  اش  د. Galois-g3-h1 ب  ای  د ٣ گ  روه اول س  ری ت    ل  ی  ف ف  ای  ل ن  ام م  ث  ال،

و م  ی  ان   م  ی  دان ی   E ک  ن  ی  د ف  رض ھ م  چ  ن  ی  ن، .G = Gal(L : K) و ب  اش  د گ  ال  وای   ت  وس  ی  ع ی   K ⊆ L ک  ن  ی  د ف  رض .١ ت  م  ری  ن

.Gal(L : N) =
∩

σ∈G σHσ−١ دھ ی  د ن  ش  ان ،H = Gal(L : E) اگ  ر ب  اش  د. E ش  ام  ل K ن  رم  ال ب  س  ت  ار N ⊆ L

ت  وس  ی  ع دھ ی  د ن  ش  ان ،Char(K) ̸= ٢ اگ  ر .[L : K] = ٢ ک  ه ط  وری ب  ه ب  اش  د م  ی  دان   ت  وس  ی  ع ی   K ⊆ L ک  ن  ی  د ف  رض .٢ ت  م  ری  ن

اس  ت. گ  ال  وای   ت  وس  ی  ع ی   K ⊆ L

ک  ن  ی  د. ت  وص  ی  ف پ  رگ  ار و خ  ط ک  ش ت  وس  ط را π

۶
و π

۴
،π
٣

زوای  ای ت  رس  ی  م .٣ ت  م  ری  ن

ک  ن  ی  د. ب  ررس   پ  رگ  ار و خ  ط ک  ش ت  وس  ط زاوی  ه ی   ن  ی  م  س  از ت  رس  ی  م در را م  ی  دان   ت  وس  ی  ع ھ ای .۴ ت  م  ری  ن

.K = R(x)(
√
−١ − x٢) ک  ن  ی  د ف  رض .۵ ت  م  ری  ن

.[K : R(x)] = ٢ دھ ی  د ن  ش  ان ال  ف)

.K = R(t) ک  ه چ  ن  ان ن  دارد وج  ود t ∈ K دھ ی  د ن  ش  ان ب)

.K = R(t) ک  ه چ  ن  ان دارد وج  ود t ∈ K دھ ی  د ن  ش  ان .K = R(x)(
√

١ + x٢) ک  ن  ی  د ف  رض .۶ ت  م  ری  ن

١
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